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1. EMENTA DE DISCIPLINA – Microcontroladores e Microprocessadores

Nível Curso Série CH Semanal CH Anual

Ensino Médio
Integrado

ELETRÔNICA 4ª 2h 60h

EMENTA

Arquitetura dos microprocessadores.
  Portas lógicas, FF tipo D, registradores, decodificadores, ULA, flags, barramentos, caminho dos dados, etc.
Estudo de um microprocessador real (8085)
  Arquitetura específica, conjunto de instruções
  Programação assembly
Arquitetura dos microcontroladores
Estudo de um microcontrolador real (PIC16F628A)
  Arquitetura específica, conjunto de instruções
  Ligações básicas de E/S – chaves e LEDs
  Programação assembly
  Utilização do MPLAB
    Montador e simulador.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA

Capacitar o aluno a identificar e entender o funcionamento do hardware dos  microprocessadores  e
microcontroladores, assim como programar em assembly dispositivos reais. Além disso ele deverá ser capaz
de criar uma aplicação completa com hardware, e software para um microcontrolador PIC.

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO

1º BIMESTRE 2º BIMESTRE

Arquitetura dos microprocessadores: 
Portas lógicas, FF tipo D, registradores, 
decodificadores, enderaçamento, transferência de 
dados entre registradores, ULA, flags, barramentos, 
caminho dos dados.

Sistemas microprocessados: 
Memórias – organização, capacidade, associação.
Microprocessador 8085:
Arquitetura específica, pinagem, ligação externa com 
memória e E/S, diagramas de tempos para as 
operações com memória. PC, conjunto de instruções.
Simulador Ábacus,
Configuração do sistema microprocessado simulado, 
linguagem assembly e de máquina, execução de 
instruções de 1,2 e 3 bytes, estrutura das instruções e 
seus códigos de máquina, instruções de salto, loop.
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CONTEÚDO PROGRAMÁTICO

3º BIMESTRE 4º BIMESTRE

Programação do 8085:

Estruturas de tomada de decisão, loop controlado, 
loop infinito, uso dos dispositivos de E/S do Abacus, 
prática de problemas comuns de programação em 
assembly.

Arquitetura do microcontrolador PIC 16F628A:

Arquitetura específica, microcomputador completo 
em um CI, circuitos de apoio, E/S digital, conversor 
A/D, timers, PWM.

Microcontrolador PIC16F628A:

Definição de sistemas embarcados, montagem de 
hardware básico de E/S com LEDs e chaves 
pushbutton, arquitetura RISCxCISC, conjunto de 
instruções do PIC, uso da ferramenta MPLAB 
fornecida pela Microchip (empresa fabricante dos 
microcontroladores PIC), programação assembly do 
PIC com exemplo completo de hardware e software 
específico para uma aplicação, rotinas de delay.

PROPOSTA DE AVALIAÇÃO

Uma parte da avaliação deverá ser feita de forma individual, escrita, e outra parte deverá ser feita com
desafios de programação, no momento em que o conteúdo for oportuno. Esta parte prática, poderá ser feita
de forma individual ou em grupo.
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